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Intuitivo
Inteligente
Incomparable

El mdédulo avanzado de ETAP para la simulacidon de Arranque de
Motores permite a los ingenieros evaluar de forma exhaustiva posibles
cambios en las condiciones de carga de los sistemas de potencia.
Mediante la aplicacion de modelos estaticos y dinamicos, el mddulo
tiene la flexibilidad de simular el arranque de un motor en particular o
evaluar la transicidon del sistema sujeto a una secuencia de arranque
de diversos motores. Asimismo, permite simular la operacién de
actuadores de valvulas motorizadas, como también el efecto que
produce el cambiador de tomas en carga de un transformador en el
arranque del motor. Los diversos parametros de la simulacién pueden
ser visualizados en el tiempo mediante graficos configurables,
permitiendo la evaluacidén de los resultados y facilitando el proceso de
tomas de decisiones.

Caracteristicas y Capacidades Exclusivas

Atributos vy Caracteristicas
Principales:

e Simulacion estatica y dinamica de
arrangue de motores

Operaciéon Flexible:

e Aplicacion de modelos dinamicos para

e Permite evaluar posibles perturbaciones motores y/0 generadores de induccion
en los perfiles de tension Yy SINCronos

¢ Simulacion de transicion en la carga * I\/Iod.elos de carga  tipicos o
mecanica post-arranque configurables por el usuario

o Aplicacion de diversos modelos ¢  Simulacion dinamica de cambiadores de
dindmicos y dispositivos de arranque tomas b@p carga con retardos en
segun las necesidades del usuario. tempo individual o global para los

transformadores del sistema

¢ Sin limitaciones en niveles de tension ni
s ndmero de conexiones
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Indicacion de alarmas para equipos con
sobrecargas o barras con niveles de
tension fuera de los limites establecidos
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¢ La herramienta posee un sistema
automatico de verificacion de errores en
cinco niveles

a o * Representacion de diversas conexiones
e = de fases en transformadores
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« Aplicacion flexible de parametros de La herramienta mas avanzada
operacion en generadores y perfiles de en andlisis de sistemas de

carga .
otencia:

¢  Simulacion de transicion de carga de los
motores una vez arrancados

forma simultanea como en secuencia No existen limitaciones en niveles de tensidn

e Aplicacion de diversos métodos /

! " , ' Este modulo permite:
dispositivos de arranque y simulacion de

sus efectos o0 Tomar en cuenta sistemas radiales o en
= s anillo.
0 Integrar en un mismo proyecto sistemas

- o monofasicos, trifasicos y sistemas en
y CcC.
% 1504 z 400
- i o Simular el efecto de varios generadores
IR en linea asi como conexiones a redes
i : exteriores.
' 804 ,‘; 200
3 3 o0 Simular sub-sistemas en isla.
£ L/— o Utilizar librerias de equipos

] personalizadas por el usuario.
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Fime (ree.)

0 Visualizar graficamente los resultados
directamente en el diagrama unifilar con
formatos configurables por el usuario en
forma dinamica.

Librerias de datos: o Visualizaciéon gréfica ST
e Rotor doble-jaula de ardilla (circuitos gguirl)rggidgzggasdg Terwes S Carve
dependientes e independientes) tierra [ T ],“_,| ; ] - 1
e Rotor jaula de ardilla (incluida la opcion o Verificacion BERCERCO
con ranuras profundas) o - IERCCRCRETE
automatica de (4| 78 | Esad 5815 LN
« Datos de placa tipicos errores | EECETET
BRI
¢ Modelos de circuitos con impedancias 0 Visualizacion grafica [a] » s sa s
- de equipos BRItk e e
* Modelos de cargas mecanicas excedidos iE 5 |ii ] b it
H z . 12 L] _1-?4.7 .?FI.I Eﬂ.ll.
* Alimentadores y elementos térmicos de 0 Visualizacion grafica |1 1 me s s
sobrecarga de barras con jsl s (153 (7252 813 |
baja/sobre tension [t 4 Lwas s ieh i
Si | ién d Itiol * El nimero maximo de barras
Imuiacion de mu t|D es energizadas a tener en cuenta en el
acciones v eventos: calculo esta sujeto a las

restricciones de la licencia.

» Cierre/apertura de valvulas motorizadas Calculos disponibles:

e Arrangue/parada simultanea de motores
O en secuencia

e« Arranque, parada y re-arrangue en un
solo paso

¢ Conexidon/desconexion de cargas
estaticas y bancos de compensacion
reactiva

¢ Simulacion de diversas condiciones de
carga (motores/cargas) en forma
simultanea

e Transicion/aplicacion de rampas en

M e Parametros de convergencia
cargas mecanicas

controlados por el usuario
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¢ Modificacion de parametros y simulacion
posterior en forma instantanea

e  Definir en forma iimitada los parametros
de control en resultados

e Aplicacion de diversas categorias de
carga en condicion pre-arranque

¢  Simulacion de arranque de grupos de
motores por barra o en forma global

Personalizacién de resultados:

e  Opcidn de incluir diversos parametros de
la simulacion en un grafico comun

¢ Opcion de visualizar graficamente los
parametros de varios motores en forma
simultanea (incluyendo ampliacion de
detalles)

e Exportar resultados a Microsoft® Excel

¢ Modificacion de opciones graficas (texto,
ejes, tipo de grafico)

Grafico de Resultados:

¢ Deslizamiento (velocidad)

¢ Potencia activa y reactiva, intensidad

e« Voltaje en terminales del motor o barras
asociadas

e Par de aceleracion

e Parametros de generadores: intensidad,
potencias, factor de potencia
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Reportes:

e Reportes de resultados personalizados
utilizando Crystal Reports® en cualquier
idioma

e Visualizacion de resultados en graficos
de Ultima generacion

o Exportar reportes de resultados en
formato reconocible por software de
edicion

e Visualizacion grafica de barras con
perfiles de tension fuera de los limites
marginales y criticos

e Visualizacion grafica de resultados que
permiten evaluar el punto de operacion
de generadores instalados en el sistema

e Vista de alertas que permite visualizar
las violaciones de los limites marginales
y criticos en barras

e Exportar diagramas unifilares,
incluyendo resultados a sistemas CAD

Quality Assurance

@}‘“( o

150 9001:2000 Standard
United States Code of
Federal Regulations
10 CFR 50
10 CFR 21
AN SUASME N45.2
ASME NQ@A-1
ANSIIEEE 5td 730.1
CAN/CSA-Q396.1.2
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