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El médulo de estabilidad transitoria permite llevar a cabo simulaciones
de perturbaciones y eventos que afectan la correcta operaciéon del
sistema, asi como evaluar su respuesta ante deslastres de carga y
transferencias automaticas, determinar tiempos criticos para despeje
de faltas y arranque de generadores. Asimismo, se puede evaluar la
interaccidon entre sistemas independientes, simular la operacién
automatica de dispositivos de proteccidén y equipos de corte, asi como
el efecto sobre el sistema de arranques y reaceleracidon de motores.
La facilidad que brinda la herramienta para ejecutar simulaciones se
combina con la visualizacién de resultados en una interfase grafica que
permite al usuario dominar todos los aspectos de la estabilidad
transitoria en sistemas de potencia.

Un enfoque dinamico aplicado al Analisis Transitorio
de Sistemas de Potencia

At.rlbL.JtOS y Caracteristicas e Opcional: incorporacion de modelos

Prlncugales: dinamicos desarrollados por el usuario.

e Sin Iimites en la simulacidn de eventos e Opcional: analisis de arranque de
(perturbaciones) y acciones (operacion generadores.

de equipos).

¢ Simulaciones en periodos cortos de —— Oy e b
tiempo y eventos de accion prolongada Gen1
en los que el usuario puede definir el 2
tiempo de simulacion. v

¢ Modelos integrales de excitatrices vy -
gobernadores de velocidad en
generadores.

e Simulacion de deslastre automatica de
carga y accion de dispositivos de 55
proteccion definidos por el usuario (relés
de voltaje, sobreintensidad, frecuencia, ™ f 2 ]

Time (Sec.)

proteccion de motores, relés
direccionales y de potencia inversa) .
¢ Modelos de generadores, motores y Una herramienta para este
redes dependientes de la frecuencia del il .
sistema. m
¢ Numero iimitado de barras* vy
elementos
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No existen limitaciones en niveles de
tension

Este modulo permite:

o Tomar en cuenta sistemas radiales o
en anillo.

o Integrar en un mismo proyecto
sistemas monofasicos, trifasicos vy
sistemas en Corriente Continua.

o Simular el efecto de varios
generadores en linea asi como
conexiones a redes exteriores.

o Similar sub-sistemas en isla.

o Utilizar libreria de equipos

personalizadas por el usuario.

o Visualizar graficamente los resultados
directamente en el diagrama unifilar

Arrangque de generadores (opcional)

Arranque y re-aceleracion de motores
de induccion / sincronos

Faltas fraccionales en cables y lineas de
transmision

Conexion de generadores
seguidor o isdcrono)

(modo

Representacion de cargas mecanicas y
eléctricas en motores

Ajuste de parametros en sistemas de
control de tension / gobernadores de
velocidad en generadores.

Verificacion de ajustes de relés criticos
para la estabilidad del sistema.

Simulacion de pérdida de excitacion en
generadores.

con formatos configurables por el
usuario en forma dinamica.

o Visualizacion grafica de impedancia de
equipos y puestas a tierra.

o Verificacion automatica de errores

o Visualizacion grafica de equipos
excedidos.
: X e 1 r
o Visualizacion grafica de barras con L o |d."' Hea [
Artemor il Sf-.u.nt ol

baja/sobre tension.

* El nlUmero maximo de barras energizadas a
tener en cuenta en el calculo esta sujeto a las
restricciones de la licencia.

Graficos y reportes:

Par, deslizamiento, voltaje e intensidad
en motores
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¢ Voltaje terminal, intensidad, potencia
mecanica, activa y reactiva, frecuencia y
angulo del rotor en generadores

e Voltaje e intensidad en Sistemas de
excitacion

¢ Potencias e intensidades en circuitos

e« Voltaje, frecuencia, voltios/hertzios en
barras

e« Graficos superpuestos en tiempos de
diferentes parametros / equipos

¢ Configuracion de
Crystal Reports®

Simulacién de eventos: reportes - utiizando

e« Aplicacion y despeje de faltas

¢ Arranque de actuadores de valvulas
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motorizadas [
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¢ Rechazo de generacion y/o carga | I "

e Operacion de equipos de conexion vy
corte
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Modelos dinamicos:

¢ Maqguinas sincronas de rotor liso o rotor
de polos salientes incluyendo la accion
de devanados amortiguadores

™ Operation Technology, Inc.
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e Motores de induccion con rotor de jaula
de ardilla (sencilla y doble)

¢« Modelos de excitatrices (AVR) vy
gobernadores de velocidad segun
norma IEEE

o Estabilizadores de Sistemas de Potencia
(PSS)

¢ Modelos de carga mecanica

¢ Modelos dinamicos definidos por el
usuario (opcional)
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_Reverse Power

Voltage
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Quality Assurance
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150 9001:2000 Standard
United States Code of
Federal Regulations
10 CFR 50
10 CFR 21
AMSUASME H45.2
ASME NQA-1
ANSVIEEE Std 730.1
CAN/C 5A-Q396.1.2
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